	MAGALLANES es el sistema de Localización Automática de Vehículos más sofisticado, los avances en la Ingeniería de Comunicaciones y  la Navegación Asistida por Satélites, se conjugan para obtener un sistema confiable de alta precisión y un desempeño como ningún sistema LAV lo había  podido proporcionar. 

Hasta la llegada de MAGALLANES, los sistemas LAV no dejaban de ser una modificación a los medios de comunicaciones empleados para la transmisión de datos procesados por los receptores de navegación GPS. MAGALLANES es el único sistema que en forma nativa utiliza un 
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Magallanes GPRS.

	medio de comunicación pensado desde su diseño e implementación,  para la transmisión eficiente de ráfagas de datos de equipos móviles a centrales de monitoreo, a un bajo costo, con protocolos de comunicaciones robustos, interconexión internacional y un gran número de ventajas que permite la tecnología de comunicaciones AMS

Con MAGALLANES usted tiene un supervisor en cada uno de sus vehículos, rastreando su ruta, controlando su velocidad, informando de paradas, usos de la unidad, horas de trabajo, apertura de puertas, apertura de escotillas.....y más ventajas que nuestro grupo de ingeniería le podrá integrar.
Los medios de comunicaciones para los sistemas LAV, hasta ahora típicamente han sido telefonía celular  y satélite, MAGALLANES cuenta con un espectro de uso eficiente y que abarca aplicaciones típicas de telefonía celular y satélite con un costo de inversión muy por debajo de estos sistemas y con costos de operación de algunas décimas de ellos, con un desempeño superior en tiempos de respuesta, confiabilidad, penetración de la señal para la localización del vehículo en estacionamientos y lugares techados, no necesita de  tiempo de conexión y su respuesta es del orden de segundos, no requiere de una interconexión previa, roaming, tiempo de llamado, etc. su desempeño es independiente a líneas saturadas o sitios celulares saturados.
MAGALLANES reporta automáticamente a la central de monitoreo, con reportes programables por el usuario, en distancia recorrida, exceso de velocidad, entrada y salida a geocercos, apertura y cerrado de  puertas, encendido y apagado del interruptor de ignición, botón de pánico, solicitud de seguimiento y localización inmediata.
La versatilidad de MAGALLANES, permite ser utilizado en la administración de flotas, obteniendo reportes de interés para el usuario al igual que en la recuperación de unidades robadas, para lo cual cuenta con un comando de apagado de la unidad enviado en forma remota desde un punto de acceso a internet.
El software de MAGALLANES permite visualizar en mapas digitales, las posiciones  de las unidades en tiempo real y hacer recreación de los recorridos históricos. Es un software con funciones de administración y control especializado, con el que el usuario mantiene un estricto control de la flota, los parámetros de navegación que se muestran son: la velocidad del vehículo, la hora y posición de los reportes, hora de encendido de la unidad y hora de fin de trabajo, lugares en donde se rebasa la velocidad permitida, estado de la unidad, calidad de los satélites de navegación y parámetros de comunicaciones.
El medio digital utilizado por MAGALLANES, permite la localización de las unidades en las principales ciudades de Norteamérica, Canadá y en México D.F., Guadalajara, Puebla, Toluca y Monterrey, para lo cual no se requiere de roaming o pagos extras. 
El ambiente de comunicaciones, se ha desarrollado en base a satélites de navegación, una red privada de datos digital y el uso de Internet para acceso al usuario,  consecuentemente el usuario desde una a terminal con Internet, visualiza las posiciones de las unidades y controla su operación. 

	

	Especificaciones



	CARACTERÍSTICAS GENERALES
Voltaje de Alimentación: 8 a 18 VDC
Tipos de Reporte: Tiempo, distancia, entrada y salida de Geocerco, Puertas (3),  switch de ignición
INTERFACES
Para Cable de sensores: RS-232
Conector: DB-9 
GPS
Voltaje de operación: +5 volts DC
Tiempo de respuesta: 800 ms
Temperatura de operación: - 35 °C a +60 °C
Precisión : 25 mts
Tiempo de captura en frío (típico): 120 seg
Tiempo de captura en caliente (típico): 45 seg
Conectores: RF: SMB; I/O: 8-pin
ANTENA GPS
Dimensiones: 4.06 x 4.83 x 1.39 cms
5 mts de cable
Tipo de montaje : Magnético
26 dB
	 
	PROGRAMACION DE EVENTOS
 

 Existen 3 versiones

 

VERSION
V1
V2
V3
PRESICIÓN 
25mts
25mts
25mts
CONSUMO DE POTENCIA EN ESPERA
0.1 watt
0.1watt
0.1watt
CONSUMO DE POTENCIA ACTIVO
1 watt
1watt
2watts
MEDIDAS
14.5 x
11.5 x
3.5 cms.
NUMERO DE CANALES
8
8
8
PESO
280grs
280grs
280 grs.
TIPO DE REPORTE
 
 
 
TIEMPO
5min
Prog.
Prog.
DISTANCIA
800mts
Prog.
Prog.
ENTRADA A GEOCERCO
no
no
Prog.
SALIDA A GEOCERCO
no
no
Prog.
INTERRUPTOR DE ENCENDIDO
si
si
si
PUERTAS (3)
si
si
si
SEGUIMIENTO
si
si
si
LOCALIZACIÓN INMEDIATA
si
si
si
TIMER DE PAGADO AUTOMÁTICO
si
si
si
MEMORIA DE VIAJE
no
3mil rep.
3mil rep.
APAGADO REMOTO DE LA UNIDAD
si
si
si
PUERTO RS232 PARA TERMINAL
no
no
si


	CARACTERISTICAS DE SOFTWARE
Software Magallanes: 
Recuperación de mensaje: Vía correo electrónico.
Servicio de correo electrónico POPMAIL y SMTP.
Conexión: Internet (línea conmutada) o LAN
INTERNET Línea conmutada. Contar con una conexión a INTERNET (ejemplo PRODIGY).
INTERNET POR LAN- INTERNET sin restricciones, habilitando los puertos 110 para el POPMAIL y el 25 para el SMTP. 
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